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ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ
CPV: Roboty ziemne i wykopaliskowe.
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1. Wstep
1.1. PrzedmiotSTWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneg svymagania dotycce
wykonania i odbioru robot zwkanych ze zdgiem warstwy ziemi urodzajnej w zyzku
z realizacj projektu:,,Budowa ulicy Konarzewskiej w Krotoszynie”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje Techniczne stanewizes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy
i nalezy je stosowéaw zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuakkil.

1.3 Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia roboét przy zdjiu
warstwy humusu na poboczach gruntowych oraz skarmpalsejmuj:
— usungcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) grétio26 cm z wywozem w miejscu
wskazanym przez inwestora.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa humusu- warstwa ziemi rdinnej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.
Stosowane okéenia podstawowe gs zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wygemnia ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwesitago.
Ogdblne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

2. Materiaty

Ziemie urodzajm ktora kpdzie uzyskania podczas odhumusowania ayale
przeznacz§ do ponownego wykorzystania przy humusowaniu.szReziemi urodzajnej
stanowi wiasn& wykonawcy.
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogdélne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy humusu naie stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
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— fopaty, szpadle i inny sp¢gzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtiowe wykonanie robot sptgm zmechanizowanym nie jest Aiove,
— koparki.

4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogdélne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Humus nalgy przemieszczaa transportem samochodowym. Wybdrodka
transportu zaley od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB DEMD0.00 ,Wymagania
ogolne”.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinnadydjeta z przeznaczeniem dozpiejszego @ycia przy
umacnianiu skarp. Nadmiar humusu stanowi wiésme/konawcy.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem koparek rowniarek lub

spycharek.
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nievigstarczajce dla prawidtiowego
wykonania rob6t, wzgdnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robét (zmienna
grubas¢ warstwy humusu gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowaeczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mectamke.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w
innych miejscach ok&onych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgar Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zal@ od gébokcici jego zalegania)
powinna by zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lakceptowana przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, wedtug faktygonstanu wyspowania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley skiadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania
humusu powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpamnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ginub
innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robot podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.
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6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakmi roboét polega na wizualnej ocenie komplétnoisunécia humusu i
prawidtowaci pryzmowania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D&M0.00 ,Wymagania
ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n¥ (metr szécienny) zdgtej warstwy humusu.

8. Odbidr robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-MIOMO. ,Wymagania
0golne”.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagyojektong, STWIORB i
wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiegaglijewszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytye.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia oddnie podstawy ptatniei podano w STWIORB D-M.00.00.00.
Platng¢ za 1 ni zdjetej warstwy humusu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem
I ocery jakasci wykonywania robat.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania robo6t obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy na sktadaikonawcylub odwiezieniem
nadmiaru na sktad wykonawcy,
— koszt dzietawy placu na skladowanie humusu
— oznakowanie robat,
— uporzdkowanie terenu robot
— transport humusu na skiad wykonawcy

10. Przepisy zwazane

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganakvesie wykonania i badania przy
odbiorze — zagpiona norm: PN-B-06050;1999.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania.
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